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fe4) DISPOSITIF ROULANT DE BAN DE ROLAG E HELICOIDAL NON AUTOMOTEUR A SUPPORT DE BOBINE 
w MOBILE VERT1CALEMENT. 

L'invention conceme un dispositif de banderolage hell- 
coidal d'une charge (1) tel qiTune charge palettisee, qui se 
compose d'un chariot (4) roulant non automoteur adapte 
pour etre guide et deplace autour de la charge (1) par un 
conducteur marchant, ce chariot (4) comportant un chassis 
(5) sur roues (6) adapte pour porter une bobine (2) de film 
d'emballage (3), un support (7) de bobine monte mobile 
verticalement par rapport a des moyens (8) de guidage ver- 
tical solidaires du chassis (5), et un rouleau (49) de frei- 
nage et d'application du film (3) monte par rapport au chas- 
sis (5) sefon un axe vertical de rotation distinct de I'axe de 
la bobine (2) lorsqu'elle est sur son support (7). 
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DISPOSITIF ROULANT DE BANDEROLAGE HELICOIDAL 
NON AUTOMOTEUR A SUPPORT DE BOBINE MOBILE VERTICALEMENT 

L* invention concerne un dispositif de 
5 banderolage helicoidal d'une charge telle qu'une charge 
palettisee, adapte pour porter une bobine de film 
d'emballage tel qu'un film plastique etirable en bande (ou 
bandelette) pour le banderolage helicoidal de la charge, 

Le suremballage des charges palettisees 
10 formees de paquets ou groupes de paquets par banderolage 
helicoidal d'un film autour de la charge peut etre effectue 
soit a l'aide d'une machine ou d'une installation 
automatique de banderolage (voir par exemple FR-A-2 . 570 . 675 
ou FR-A-2.650.555, FR-A-2 . 650 . 556, FR-A-2 . 686 . 31 3 . . . ) , soit 
15 a 1'aide d'un derouleur manuel de film porte a la main par 
un ouvrier qui se deplace autour de la charge (voir par 
exemple FR-A-2 . 687 . 387 , FR-A-2 . 620 .115, FR-A-2 . 620 .116, 
FR-A-2.608.140. . . ), soit a I 1 aide d ! un robot automobile 
motorise portant une bobine de film et tournant 
20 automatiquement autour de la charge tout en faisant monter 
et descendre la bobine selon un mouvement temporise ou lie 
a son deplacement autour de la charge pour assurer un 
enroulage helicoidal precis du film autour de la charge. On 
considere en effet en general que la precision des 
25 mouvements de montee et descente de la bobine est 
extremement importante dans le processus de banderolage, et 
done que le banderolage ne peut etre effectue que 
manuellement (la bobine etant directement portee par un 
ouvrier) ou automatiquement par un dispositif motorise et 
30 automatise (la bobine etant portee par une machine). 

Les machines automatiques et/ou automobiles 
sont tres couteuses, peu commodes d'emploi et en pratique 
reservees a des utilisations ou elles apportent une 
productivity suffisante pour compenser leur prix de 
35 revient. En particulier, 1 1 utilisation des machines ou 
installations fixes automatiques necessite des 
manipulations et transports des charges qui sont des 
operations delicates, longues et couteuses (amenee de la 
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charge sur une table, degagement hors de la machine...). 

Les derouleurs manuels portatifs peu 
couteux sont difficiles, eprouvants, voire meme dangereux a 
utiliser (l'ouvrier exergant une traction en se deplagant 
5 en marche arriere). lis ne permettent pas d'obtenir des 
product i vi tes elevees et engendrent des couts de main- 
d 1 oeuvre eleves * 

Dans ce contexte, 1' invention vise a 
proposer un dispositif de banderolage helicoldal d'une 
10 charge avec un film de largeur inferieure a la hauteur de 
la charge qui pallie simul tanement tous ces inconvenients 
en beneficiant des avantages des dispositifs manuels 
(faible cout d 1 investissement , facilite de mise en 
oeuvre,..) et des installations et robots autoroatiques 
15 (rapidite et regularite du banderolage, suppression des 
taches eprouvantes et dangereuses . . . ) . 

L 1 invention a mis en evidence que ce 
resultat peut etre obtenu de fagon surprenante, et ce 
contrairement au prejuge commun, avec un nouveau type de 
20 dispositif de banderolage helicoidal forme d'un simple 
chariot roulant non automoteur adapte pour pouvoir etre 
pousse par un conducteur marchant. 

L 1 invention vise done a proposer un chariot 
de banderolage qui peut etre pousse et guide par un 
25 conducteur marchant. 

L* invention vise a proposer un chariot de 
banderolage dont le maniement est extremement simple, peu 
eprouvant, ergonomique et non dangereux. 

L' invention vise aussi a proposer un 
30 dispositif de banderolage dont le cout de fabrication est 
faible, notamment nettement inferieur a celui des 
installations ou vehicules autoroatiques, dont le cout 
d 1 utilisation est faible, notamment inferieur a celui des 
derouleurs manuels, et pouvant procurer des productivi tes 
35 elevees, notamment nettement superieures a celles pouvant 
etre obtenues avec des derouleurs manuels. L' invention vise 
en outre a proposer un tel dispositif permettant un 
banderolage precis, de bonne qualite et qui peut etre 
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a juste au cours du banderolage en fonction des besoins, 
notamment de la forme et/ou de la nature de la charge. 

L' invention vise ainsi a proposer un 
chariot de banderolage non automoteur permettant de 
5 realiser un suremballage autour d'une charge palettisee par 
banderolage helicoidal d'un film plastique etirable. 

L ' invention vise, en outre, a proposer un 
chariot de banderolage qui offre des possibilites 
importantes de reglage et peut ainsi etre utilise avec des 
10 charges, des films et des bobines de film de natures 
diverses . 

1/ invention vise a proposer un chariot de 
banderolage robuste, de conception simple et de tres faible 
prix de revient. 

15 Pour ce faire, 1' invention concerne un 

dispositif de banderolage helicoidal d'une charge telle 
qu'une charge palettisee, adapte pour porter une bobine de 
film d'emballage de largeur inferieure a la hauteur de la 
charge, caracterise en ce qu'il se compose d'un chariot 
20 roulant non automoteur adapte pour etre guide et deplace 
autour de la charge par un conducteur marchant, ce chariot 
comprenant un chassis sur roues adapte pour porter une 
bobine de film d'emballage, et un rouleau de freinage et 
d * application du film monte par rapport au chassis selon 
25 un axe vertical de rotation distinct de I'axe de la bobine 
lorsqu'elle est sur son support. 

En outre, avantageusement et selon 
1' invention, le rouleau de freinage et d' application du 
film est monte librement rotatif autour d'un axe vertical 
30 par rapport au chassis, et plus precisement a une partie 
extreme laterale du chassis. 

Par ailleurs, 1 1 invention concerne aussi un 
dispositif de banderolage helicoidal d'une charge telle 
qu'une charge palettisee adapte pour porter une bobine de 
35 film d'emballage de largeur inferieure a la hauteur de la 
charge, caracterise en ce qu'il se compose d'un chariot 
roulant non automoteur adapte pour etre guide et deplace 
autour de la charge par un conducteur marchant, et en ce 
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que le chariot comporte au moins deux barres de conduite 
ecartees horizontalement l'une de 1' autre et adaptees pour 
pouvoir etre saisies par un conducteur poussant le 
chariot autour de la charge. 

Selon l 1 invention, le dispositif comporte 
un support de bobine monte mobile ver ticalemen t par rapport 
a des moyens de guidage vertical solidaires du chassis, et 
un mecanisme a commande manuelle de controle des mouvements 
de montee et de descente du support de bobine par rapport 
aux moyens de guidage de fagon a permettre un banderolage 
helicoidal de la charge. 

Ce mecanisme est non motorise et comporte 
des moyens de manoeuvre adaptes pour pouvoir etre manies 
par le conducteur et une transmission mecanique reliant les 
moyens de manoeuvre au support de bobine pour transmettre 
les actions exercees par le conducteur sur les moyens de 
manoeuvre en mouvements verticaux du support de bobine le 
long des moyens de guidage. 

Avantageusement et selon 1' invention/ le 
chariot comporte au moins une barre de conduite disposee a 
proximite immediate desdits moyens de manoeuvre du 
mecanisme a commande manuelle de controle des mouvements de 
montee et de descente du support de bobine. 

Selon 1' invention, le chariot comporte au 
moins une barre de conduite associee rigidement au chassis 
au moins au voisinage de 1' axe vertical de rotation du 
rouleau de freinage et d ' application du film. 

En outre, avantageusement et selon 
1* invention, le support de bobine est monte librement 
coulissant par rapport aux moyens de guidage, et ledit 
mecanisme a commande manuelle comprend des moyens de 
compensation du poids du support de bobine et de la bobine. 
Selon 1' invention, les moyens de compensation comprennent 
un ou plusieurs contrepoids, notamment dont le poids est 
compris entre 5 et 1 5 kg, par exemple de I'ordre de 10 kg, 
pouvant etre select ivement associes ou dissocies dudit 
mecanisme, notamment des moyens de manoeuvre, pour 
contrebalancer le poids du support de bobine et de la 
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bobine selon les variations de ce poids au fur et a mesure 
de la consommation du film. 

En outre, selon 1* invention, le mecanisme a 
commande manuelle comporte des moyens de freinage des 
5 mouvements du support de bobine le long de moyens de 
guidage. Ces moyens de freinage des mouvements du support 
de bobine forment des moyens de maintien du support de 
bobine en position par rapport aux moyens de guidage, ce 
maintien etant assure automat iquement et normalement des 

10 que le conducteur n'exerce plus d' action sur les moyens de 
manoeuvre du mecanisme a commande manuelle. 

L' invention concerne done un chariot 
roulant non automoteur de banderolage helicoidal qui 
comporte des moyens permettant au conducteur d'enrouler un 

15 film de banderolage autour de la charge simplement en 
poussant le chariot, tout en controlant manuellement et de 
fagon totalement independante de 1 ' enroulement du film, les 
deplacements verticaux de la bobine au cours du banderolage 
pour realiser un banderolage de type helicoidal. II est 

20 ainsi a noter que le chariot selon 1' invention evite tout 
portage manuel de la bobine de film qui peut done etre de 
poids eleve et procure des fonctions similaires a celles 
des installations et robots automatiques de banderolage, a 
un prix de revient qui est neanmoins sans commune mesure et 

25 qui peut etre de I'ordre de 1 0 fois moins eleve. 

En particulier, un chariot selon 
1' invention peut etre exempt de tout dispositif 
electronique et de tout dispositif moteur de guidage et de 
deplacement relatif de la bobine autour de la charge. 

30 Le rouleau de freinage et d 1 application du 

film porte par le chassis et s'etendant selon un axe 
distinct de 1 1 axe de bobine permet d'appliquer le film en 
poussant le chariot (et non en le tirant) et de stabiliser 
le chariot alors qu'il est pousse. L * utilisation du 

35 dispositif selon 1' invention est done particulierement 
ergonomique et evite les accidents qui peuvent survenir 
avec les dispositifs necessitant un deplacement de 
l'ouvrier a reculons. 
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L' invention concerne en outre un dispositif 
comportant en combinaison tout ou partie des 
caracterist iques mentionnees ci-dessus ou ci-apres. 

D'autres caracter istiques et avantages de 
5 1* invention apparaitront a la lecture de la description 
suivante qui se refere aux figures annexees, dans 
lesquelles : 

- la figure 1 est une vue en perspective 
d ' un premier mode de realisation d 1 un dispositif selon 

10 1' invention represents en debut de banderolage d'une 
charge, 

- la figure 2 est une vue similaire a la 
figure 1 illustrant le dispositif en fin de banderolage, 

- la figure 3 est une vue en coupe par un 
15 plan vertical d'un dispositif des figures 1 et 2 equipe 

d'une bobine de film pleine, 

- la figure 4 est une vue similaire a la 
figure 3, le dispositif selon 1' invention etant equipe 
d'une bobine de film plus vide et plus legere, 

20 - la figure 5 est une vue schematique en 

coupe par un plan vertical du dispositif des figures 3 et 4 
au cours d'un changement de bobine, 

- la figure 6 est une vue en coupe par un 
plan horizontal d'un deuxieme mode de realisation d'un 

25 dispositif selon 1' invention en cours de banderolage, 

- la figure 7 est une vue en coupe par un 
plan vertical illustrant un troisieme mode de realisation 
d'un dispositif selon 1' invention. 

L' invention concerne un dispositif de 
30 banderolage helicoidal d'une charge 1 telle qu'une charge 
palettisee (formee de paquets ou de groupes de paquets) 
avec un film d'emballage 3, et plus particulierement un 
film en matiere synthetique etirable. Le dispositif est 
adapte pour porter une bobine 2 de film d'emballage 3. La 
35 largeur du film 3 (et done la hauteur de la bobine 2), est 
inferieure a la hauteur totale de la charge 1 . 
Classiquement , la largeur du film 3 est de l'ordre de 
0,4 metre a 1,2 metres. II est clair cependant que 
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1' invention est applicable pour banderoler des films de 
largeur plus faible (notamment en forme de bandelette) ou, 
au contraire, plus importante. 

Le dispositif selon 1' invention se compose 
5 essentiellement d ' un chariot 4 roulant non automoteur 
adapte pour etre guide et deplace autour de la charge 1 par 
un conducteur marchant. Le chariot 4 comprend un chassis 5 
monte sur des roues 6. Chaque roue 6 est montee librement 
rotative autour d'un axe horizontal, et librement pivotante 
10 autour d 1 un axe vertical par rapport au chassis 5. Le 
chariot 4 et son chassis 5 sont adaptes pour porter la 
bobine 2 de film d ! emballage 3. Le dispositif de 
banderolage comporte en outre un support 7 de bobine, et ce 
support 7 est monte mobile verticalement par rapport a des 
15 moyens 8 de guidage vertical solidaires du chassis 5. Dans 
les modes de realisation representes, les moyens 8 de 
guidage du support 7 de bobine sont formes d'une colonne 8 
de guidage, et le support 7 de bobine comporte un 
cylindre 7 coulissant autour et le long de la colonne 8. 
20 Le cylindre 7 de support de bobine est dote 

a sa partie inferieure d'une couronne horizontale 9 de 
soutien de la bobine 2 . 

La bobine 2 est formee d'un noyau central 
cylindrique creux autour duquel la bande de film est 
25 enroulee. Le noyau de la bobine 2 est engage autour du 
cylindre 7 de support et tourne librement autour de ce 
cylindre 7, dont le diametre exterieur correspond au 
diametre interieur du noyau de bobine 2. 

La colonne 8 de guidage pourrait etre 
30 remplacee par tout autre moyen de guidage equivalent, a 
savoir notamment plusieurs colonnes, des rails, des 
glissieres ou des cornieres. . . 

Dans les modes de realisation representes 
la colonne 8 de guidage est un montant d'une structure 
35 mecanosoudee 1 0 en forme generale de portique montee sur. le 
chassis 5. 

Dans les modes de realisation representes 
sur les figures 1 a 5, le chariot 4 comporte des moyens 
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11a, lib, 1 2 de manoeuvre adaptes pour pouvoir etre manies 
par le conducteur du chariot 4 pour deplacer verticalement 
le support 7 de bobine en translation le long de la colonne 
8 de guidage. 

5 Les cnoyens 11a, lib, 12 de manoeuvre du 

support 7 de bobine comportent une platine de manoeuvre 12 
montee coulissante verticalement par rapport a un guide 
vertical 13, et qui est reliee au support 7 de bobine par 
une transmission mecanique 14, sous forme d 1 un cable souple 

10 14 metallique de transmission, pour transmettre les actions 
exercees par le conducteur sur les moyens 11a, 11b, 1 2 de 
manoeuvre en mouvements verticaux du support 7 de bobine le 
long de la colonne 8 de guidage. Le guide vertical 13 est 
constitue par exemple d'un tube vertical, de section 

15 carree, et dent une face longi tudinale verticale est dotee 
d'une rainure verticale 15. Ce tube 13 et la colonne 8 de 
guidage ont la meme hauteur et sont relies a leur extremite 
superieure par une traverse 16 horizontale ou par une 
platine superieure. Le cable 14 de transmission passe dans 

20 des poulies de renvoi 17, 18 montees librement rotatives 
autour d'axes horizontaux a 1' extremite superieure du 
tube 1 3 de guidage de la platine 12 et, respectivement, de 
la colonne 8 de guidage du support 7 de bobine. Comme on le 
voit sur la figure 3, la platine de manoeuvre 12 et le 

25 support 7 de bobine sont suspendus respectivement a chaque 
extremite 19, 1 8 du cable 1 4 de transmission. 

La platine de manoeuvre 12 est formee d'une 
plaque allongee verticalement qui s'etend a l'exterieur du 
guide 13 en regard de la rainure 15. Cette platine 12 est 

30 boulonnee a une contre-platine 21 disposee a l'interieur du 
tube 13 de guidage en regard de la rainure 15. La platine 
12 et la contre-platine 21 sont fixees l'une sur 1' autre 
par 1 ' intermediaire d 9 entretoises 22 dont la largeur 
correspond a celle de la rainure 15, et qui coulissent a 

35 l'interieur de cette rainure 15. La platine de manoeuvre 12 
porte au moins deux poignees de manoeuvre 11a, lib espacees 
l'une de 1' autre dans la direction verticale. Dans les 
modes de realisation representes, le chariot 4 comporte 
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deux poignees de manoeuvre 11a, 11b, espacees l'une de 
l'autre d'au moins 0,5 metre, notamment d'environ 1 metre. 
De la sorte, lorsque la platine de manoeuvre 12 est en 
position superieure (figure 1) le conducteur pourra 
5 aisement saisir la poignee inferieure 11b. Au contraire, 
lorsque la platine de manoeuvre 12 est en position 
inferieure (figure 2), le conducteur pourra saisir aisement 
la poignee superieure 11a. Les entretoises 22 sont 
disposees en regard de chacune des poignees 11a, lib. Des 
10 vis ou boulons de fixation 26 de la platine de manoeuvre 12 
a la contre- plat ine 21 permettent simul tanement de fixer 
chaque poignee 11a, lib sur la platine 12 et de solidariser 
ensemble la platine 12, les entretoises 22, et la contre- 
platine 21 . 

15 La platine 1 2 et la contre-platine 21 ont 

une longueur qui correspond a la distance d'ecartement des 
poignees 11a, lib. En partie mediane, une vis ou boulon 23 
permet d'ajuster le serrage de la platine 12 sur la contre- 
platine 21. La vis 23 est prolongee a l'exterieur par une 

20 poignee de manoeuvre 24 associee solidaire en rotation de 
cette vis 23. La vis 23 traverse des alesages de la platine 
de manoeuvre 12 et d'une entretoise 25 (de plus faible 
epaisseur que la paroi rainuree du guide 13) et est engagee 
dans un taraudage de la contre-platine 21 . En tournant la 

25 poignee 24, le conducteur peut done ajuster le serrage, et 
done le frottement de glissement de la platine de manoeuvre 
12 par rapport au guide vertical 13. Grace notamment au 
frottement de glissement de la platine de manoeuvre 12 par 
rapport au guide vertical 13 qui depend du serrage de la 

30 platine 12 sur la contre-platine 21, le support 7 de bobine 
est freine dans ses mouvements le long du guide 
vertical 13. Le serrage de la platine 12 sur la contre- 
platine 21 est a juste d'une part grace aux vis ou 
boulons 26 de fixation, puis, de fagon plus fine grace a la 

35 vis 23 et a la poignee 24 disposees en partie mediane. La 
poignee 24 et la vis 23 permettent egalement de bloquer la 
platine de manoeuvre 1 2 par rapport au guide vertical dans 
toute position souhaitee lorsque cette vis 23 est serree au 
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maximum. La platine 12 et la contre-platine 21 se serrent 
alors l'une vers 1' autre en emprisonnant la paroi du tube 
formant le guide 1 3 et en la serrant entre elles a la facon 
d"un etau. 

5 En variante, le chariot selon 1' invention 

peut comporter des moyens de blocage de la platine de 
manoeuvre 12, distincts des moyens 23, 24 d'ajustement du 
frottement de glissement de la platine de manoeuvre 12 par 
rapport au guide vertical 13. Par exemple, on peut prevoir 
10 une cheville pouvant etre inseree dans un orifice de la 
platine 12 et dans un orifice du guide vertical 13 pour les 
verrouiller l'un par rapport a 1' autre dans au moins une 
position relative. Avantageusement et selon 1' invention, la 
platine 12 de manoeuvre doit pouvoir etre bloquee dans sa 
15 position extreme superieure pour permettre le relachement 
de la tension du cable 14 et son demontage par rapport au 
support de bobine 7. 

Le cable 14 est fixe par l'une 19 de ses 
extremites a la platine 12 et/ou a la contre-platine 21, 
c'est-a-dire, aux moyens de manoeuvre. Par exemple, cette 
extremite 19 du cable 14 peut etre soudee et/ou serree 
et/ou sertie aux moyens de manoeuvre. L' autre extremite 20 
du cable 14 est dotee d'un crochet 27 qui peut etre engage 
dans une lumiere 28 menagee a 1' extremite superieure du 
25 cylindre 7 de support de bobine. Plusieurs lumieres 28 sont 
avantageusement prevues de facon a permettre un reglage en 
fonction de la longueur du cable 14. La colonne de guidage 
8 est dotee d'une rainure verticale 29 au moins dans sa 
portion superieure, pour le passage du crochet 27. II est a 
noter que le crochet 27 engage dans cette rainure 29 de la 
colonne 8 a aussi pour fonction de bloquer en rotation le 
support 7 de bobine par rapport a la colonne 8 de guidage. 
En variante non representee, un dispositif de blocage 
specifique en rotation du support 7 de bobine par rapport a 
la colonne 8 de guidage peut etre prevu . Par exemple, un 
teton de blocage peut etre fixe de facon demontable a 
1* extremite superieure du support 7 de bobine pour etre 
engage dans la rainure 29. 


20 


30 


35 
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La platine 12, la contre-platine 21, et les 
boulons ou vis de fixation et serrage 23, 26 constituent 
des moyens de freinage des mouvements du support 7 de 
bobine le long de la colonne de guidage 8. Ces moyens de 
5 freinage ont pour fonction de maintenir en position le 
support 7 de bobine lorsque le conducteur n'exerce pas 
d 1 action sur les poignees de manoeuvre 11a, lib. Ces moyens 
de freinage sont done actifs au moins lorsque le conducteur 
relache les poignees 11a, 11b de manoeuvre. Le support 7 de 

10 bobine est monte librement coulissant par rapport a la 
colonne 8 de guidage. 

Le chariot 4 comporte en outre des moyens 
30 de compensation du poids du support 7 de bobine et de la 
bobine 2, Ces moyens 30 de compensation facilitent les 

15 manoeuvres du conducteur qui n'a qu'un effort minirae a 
exercer. En outre, les moyens 30 de compensation 
simplifient la conception les moyens de freinage du support 
7 de bobine en position. En particulier, le conducteur 
n'aura pas d 1 action specif ique a exercer pour maintenir la 

20 bobine 2 en position, et, par exemple, n'a pas a actionner 
la poignee 24. Des qu'il relache la poignee 11a, 11b de 
manoeuvre, la platine 12 et le support 7 de bobine 
conservent leur position. 

Les moyens 30 de compensation comprennent 

25 un ou plusieurs contrepoids 30 pouvant etre selectivement 
associes ou dissocies de la platine 12 de manoeuvre pour 
contrebalancer le poids du support 7 de bobine et de la 
bobine 2 au fur et a mesure de la consommation du film 3. 

Dans les exemples representes, chaque 

30 contrepoids a un poids compris entre 5 et 1 5 kilogrammes, 
notamment de l*ordre de 10 kilogrammes, et on prevoit 
avantageusement trois contrepoids, notamment lorsque la 
bobine 2 a un poids de 1 1 ordre de 30 kilogrammes. Ainsi, la 
somme des poids des contrepoids 30 de compensation 

35 correspond au moins sensiblement au poids nominal d'une 
bobine neuve 2. 

De la sorte # comme on le voit sur la figure 
3, lorsque la bobine 2 est neuve, 1' ensemble est au moins 
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sensiblement equilibre . 

Chaque contrepoids 30 coulisse a 
l'interieur du tube 13 vertical de guidage de la platine 12 
de manoeuvre. Chaque contrepoids 30 est dote d'un pergage 
5 horizontal 31 qui debouche en regard de la contre-platine 
21 . Les differents contrepoids 30 sont empiles les uns sur 
les autres dans le tube 13. La platine 12 de manoeuvre et 
la contre-platine 31 sont dotees de pergages traversant 32, 
33 menages respect ivement en regard des pergages 31 des 
10 contrepoids 30. Une cheville 34 dotee d'une poignee 35 peut 
etre engagee dans ces pergages 31 , 32, 33 pour associer en 
translation verticale I'un des contrepoids 30 par rapport a 
la platine 1 2 de manoeuvre- Dans l'exemple represents a la 
figure 3, la cheville 34 associe le contrepoids 30 
15 inferieur a la platine 12 de manoeuvre. Ainsi, lors des 
mouvements en translation verticale de la platine 12 sous 
la manoeuvre du conducteur, celle-ci entraine avec elle le 
contrepoids qui lui est associee par la cheville 34 et tous 
les contrepoids 30 empiles au— dessus de ce contrepoids. Si 
20 au contraire la cheville 34 est placee dans l'un des 
pergages 32, 33 menages au regard d'un contrepoids 
intermediaire ou superieur, seul ce contrepoids 
intermediaire ou superieur et les contrepoids empiles au- 
dessus seront entraines en translation verticale avec la 
25 platine 12 de manoeuvre. Ainsi, le poids total des moyens 
30 de compensation ainsi realises peut etre modifie au fur 
et a mesure de la baisse de poids de la bobine 2 et de la 
consommation du film 3. Sur la figure 4, on a represents 
par exemple le cas ou la bobine 2 est quasiment vide, seul 
30 un contrepoids 30 superieur etant associe a la platine 12, 
la cheville 34 etant engagee dans les pergages 32, 33 
superieurs de la patine 1 2 et de la contre-platine 21. 

II est a noter en outre que lors du 
banderolage du film 3 autour de la charge 1, la bobine 2 
35 doit etre deplacee en general de bas en haut. Grace au 
cable 14, renvoye par les poulies superieures 17, 18 de 
renvoi, ce mouvement de bas en haut de la bobine 2 est 
obtenu par un effort de haut en bas exerce par le 
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conducteur sur les poignees 11a, 11b de manoeuvre. Cet 
effort est, de plus, compense par les contrepoids 30, de 
sorte qu'il est extremement facile a exercer. En pratique, 
on constate que le conducteur peut simplement exercer des 
5 poussees successives legeres et progressives au fur et a 
mesure du banderolage, ce qui ne gene pas les actions qu'il 
a a exercer par ailleurs pour conduire le chariot 4 autour 
de la charge 1 . 

Ainsi, les poignees 11a, 11b, la platine 12 

10 de manoeuvre, le cable 14, les poulies de renvoi 
super ieures 17, 18 et les contrepoids de compensation 30 
constituent un mecanisme a commande manuel de controle des 
mouvements de montee et de descente du support 7 de bobine 
par rapport a la colonne 8 de guidage. 

15 Dans le mode de realisation represent! sur 

la figure 7, ce mecanisme est en outre equipe de moyens 
d ' asservisseraent de la manoeuvre, sous la forme d'un moteur 
electrique 40 associe a un tambour 41 de treuil autour 
duquel le cable 1 4 peut etre enroule de f agon a former un 

20 treuil d'entrainement du cable 14. Le moteur electrique 40 
est commande par un organe 42 de commande manuelle sous 
forme d'au moins un interrupteur apte a declencher ou 
interrompre le moteur 40 et/ou a ajuster sa vitesse. Chaque 
interrupteur 42 peut etre de type bistable, ou monostable, 

25 et eventuellement associe a un rheostat d ' a justement . 
L f ensemble forme done un organe 42 de commande manuelle du 
mecanisme 12, 14, 17, 18, 30, 40, 41 a commande manuelle de 
controle des mouvements de montee et de descente du support 
7 de bobine. Dans cette variante, le mecanisme est done 

30 motor ise. Egalement, le chariot 4 porte une batterie 
d 1 accumulateur 43 pour 1 ' alimentation du moteur 40 en 
energie electrique. Un circuit electronique approprie 
permet de controler 1 ' alimentation electrique du moteur 40 
et son f onctionnement par 1 ' intermediaire de 1' organe 42 de 

35 commande. Les poignees 11a, 1 1 b de manoeuvre ne sont plus 
necessaires et peuvent etre supprimees. Neanmoins, le cable 
14 enroule autour du tambour 41 est avantageusement encore 
fixe par son extremite 19 a la platine 12 de manoeuvre 
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et/ou a la contre-platine 21 associee au(x) contrepoids de 
compensation 30 comme indique precedemment . Ainsi, l 1 effort 
a exercer par le moteur 40 est extremement faible. 

Par ailleurs, et selon 1* invention, le 
5 chariot 4 de banderolage comporte au moins deux barres de 
conduite 46, 41, 48, ecartees horizontalement l'une de 
1 1 autre et adaptees pour pouvoir etre saisies par un 
conducteur poussant le chariot 4 autour de la charge 1 . Sur 
les modes de realisation representes, deux barres de 
10 conduite 46, 47 sont disposees a proximite immediate des 
moyens 11a, lib, 12 de manoeuvre du support 7 de bobine ou 
de l'organe 42 de commande du mecanisme a commande manuelle 
de controle des mouvements de montee et de descente du 
support 7 de bobine. De la sorte, le conducteur pourra 
15 aisement manier alternativement l'une de ces barres de 
conduite 46, 41, puis les poignees 11 a, 11b de manoeuvre ou 
l'organe 42 de commande. Comme on le voit sur la figure 6, 
les barres de conduite 46, 47 peuvent etre associees au 
tube de guidage 13 vertical de la platine 1 2 de manoeuvre 
20 et s'etendre respectivement d'un cote et de 1' autre. 

Le chariot 4 comporte en outre un rouleau 
49 de freinage et d 1 application du film 3, et ce rouleau 49 
est monte librement rotatif autour d'un axe vertical a une 
partie extreme laterale 50 du chassis 5, c 1 est-a-dire , sur 
25 le cote du chariot 4. Avantageusement , ce rouleau 49 de 
freinage et d 1 application du film 3 est monte sur le cote 
droit, c 1 est-a-dire dispose sur la droite du conducteur 
lorsque celui-ci pousse le chariot 4 en exergant une 
poussee sur les barres de conduite 46, 47, 48. L'une au 
30 moins des barres 48 de conduite est associee rigidement au 
chassis 5 et a la structure 10 en forme generale de 
portique, au moins au voisinage de 1 1 axe vertical de 
rotation du rouleau 49 de freinage et d 1 application du film 
3. Cette barre de conduite 48 est par exemple formee d'une 
35 barre verticale reliee en partie superieure au-dessus du 
rouleau 49 de freinage et d 1 application du film 3, et qui 
s'etend verticalement sur la droite du chariot 4. La barre 
de conduite 48 est ecartee du rouleau 49 de telle sorte que 
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le conducteur n'est pas gene pour saisir cette barre 48 en 
poussant le chariot 4 avec le film 3 qui se deroule autour 
de la charge 1 . 

Les differentes barres de conduite 46, 47, 
5 48 s'etendent avantageusement au moins approximativement 
dans un meme plan vertical frontal du chariot 4. Elles sont 
disposees de telle sorte que le conducteur peut saisir une 
barre de conduite gauche 46, 47 par la main gauche et une 
barre de conduite droite 48 par la main droite, pour 

10 pousser le chariot 4 autour de la charge 1. Les barres de 
conduite 46, 47, 48 peuvent etre prevues specif iquement 
comme dans les modes de realisation representes, ou en 
variante, etre integrees a la structure 10 generale du 
chariot 4, c'est-a-dire etre realisees sous forme de points 

15 d'appui ou de poignees integrees a cette structure 10. II 
est a noter en outre que le conducteur peut egalement 
exercer une poussee sur le chariot 4 par sa main gauche en 
maniant les poignees 11a, 11b de manoeuvre du support 7 de 
bobine. Ainsi, les poignees 11a, lib de manoeuvre peuvent 

20 egalement faire office de poignees de conduite du chariot 
4. 

La structure 10 comporte une platine ou un 
cadre 51 superieur qui permet de solidariser en partie 
haute les differents tubes ou colonnes ou rouleaux 

25 verticaux. En particulier, dans le mode de realisation des 
figures 1 a 5, la structure 10 comporte un cadre 51 
superieur comprenant la traverse 16 reliant le tube 13 a la 
colonne 8 de guidage, et deux traverses formant avec cette 
traverse 1 6 un triangle dont le sommet oppose a la traverse 

30 16 permet le montage du rouleau 49 de freinage et 
d ' application du film 3. 

L'extremite inferieure 52 de la colonne 8 
de guidage est articulee au chassis 5 autour d'un axe de 
pivotement 53 horizontal. Pour ce faire, l'extremite 52 

35 inferieure de la colonne 8 porte un plat 54, ou est en 
forme de plat, apte a etre engage et a tourillonner dans 
. une chape 55 fixee sur le chassis 5 et definissant 1 1 axe 53 
hori zontal . 
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L'extremite super ieure 56 de la colonne 8 
de guidage est associee rigidement mais de fagon demontable 
par rapport a la platine ou au cadre 51 superieur de la 
structure 1 0 du chariot 4. Par exemple, une cheville ou une 
5 vis 57 peut etre engagee dans un pergage ou un taraudage a 
axe vertical d'une couronne fixee a l'extremite superieure 
56 de la colonne 8. Cette cheville ou vis 57 est dotee 
d'une poignee 58 permettant de la manipuler. La platine ou 
le cadre 51 est dote d'un pergage en regard de l'extremite 

10 superieure 56 de la colonne 8 a travers lequel la vis ou 
cheville 57 peut etre engagee. 

Ainsi, pour changer la bobine 2, on place 
tout d'abord la platine de manoeuvre 12 en une position 
extreme superieure et on la bloque grace a la poignee 24. 

15 Ce faisant, le cable 14 est detendu et le crochet 27 peut 
etre dissocie du support 7 de bobine. On 6te ensuite la 
cheville ou vis 57 d'extremite superieure de la colonne 8 
que I'on peut faire pivoter autour de son axe inferieur 53 
jusqu 1 a une position horizontale (figure 5). On fait 

20 ensuite coulisser l'ancienne bobine 2 pour la degager de la 
colonne 8 et on engage une nouvelle bobine 2 autour de la 
colonne 8 et du support 7. On obtient alors la position de 
la figure 5. En saisissant l'extremite superieur 56 de la 
colonne 8, on la ramene en position verticale et on 

25 assemble a nouveau les differents elements en procedant aux 
operations inverses. Comme on le voit, le changement de 
bobine est extremement simple et rapide. En particulier, la 
colonne 8 sert de levier facilitant la mise a la verticale 
de la bobine 2 neuve et de la colonne 8 au vue de son 

30 assemblage a la structure 10, 

Sur la figure 6, on a represents un mode de 
realisation similaire a celui des figures 1 a 4, mais dans 
lequel le chariot 4 comporte un rouleau de freinage 
intermediaire 60 monte librement rotatif autour d'un axe 

35 vertical dispose pour permettre le passage du film 3 
provenant de la bobine 2 autour de ce rouleau 60 de 
freinage intermediaire, puis autour du rouleau 49 de 
freinage et d ' application du film 3. En outre, le chariot 4 
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comporte des moyens 61 permettant de modifier la position 
relative du rouleau 60 de freinage intermediaire sur le 
trajet du film 3, et done de regler la puissance du 
freinage total du film 3 entre la bobine 2 et la charge 1 . 
5 Le rouleau 60 de freinage intermediaire est done monte 
amovible entre le chassis 5 et une platine superieure de la 
structure 10. Par exemple, I'extremite inferieure et 
I'extremite superieure du rouleau 49 peuvent etre dotees de 
roulements a billes a axe vertical dont les cages 

10 interieures sont fixees sur le chassis 5 et sur la platine 
51 superieure grace a une vis ou un boulon demontable. En 
outre, le chassis 5 et la platine superieure sont dotes 
d'une pluralite de pergages 61 (ou en variante non 
representee, d'au moins une lumiere allongee continue) 

15 permettant de modifier la position du rouleau 60 de 
freinage intermediaire entre la colonne 8 de guidage du 
support 7 de bobine et le rouleau 49 de freinage et 
d 1 application du film 3 sur la charge 1. 

Sur la figure 6, le chassis 5 comporte 

20 quatre pergages 61 permettant de placer le rouleau 60 de 
freinage intermediaire en quatre positions differentes. 
Selon la position donnee au rouleau 60, le brin de film 
s'etendant entre la bobine 2 et le rouleau 49 de freinage 
et d 1 application est plus ou moins devie de la ligne droite 

25 qu'il prend en 1 1 absence du rouleau 60 (mode de realisation 
des figures 1 a 4). Et plus le film 3 est devie plus il est 
freine. On peut ainsi adapter la puissance du freinage 
appliquee sur le film 3, et done le degre d'etirage sur le 
film 3, en fonction de ses caracteristiques propres, et 

30 notamment de son epaisseur. 

Chacun des rouleaux de freinage 49, 60 peut 
aussi etre dote d'un frein reglable. Neanmoins, les seuls 
frottements de rotation propre sont en general suffisants 
pour creer un effort de freinage apte a etirer le film 3. 

35 Le chariot 4 selon 1' invention de 

banderolage est simplement pousse autour de la charge 1 par 
le conducteur qui le fait rouler autour de la charge 1 . 
L'inertie du chariot 4 facilite grandement son roulage, et 
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done le banderolage . Au fur et a mesure du banderolage, le 
conducteur fait descendre la platine 12 de manoeuvre en 
agissant sur 1 1 une des poignees 11a, lib de manoeuvre ou 
(mode de realisation de la figure 7) en actionnant l'organe 
5 4 2 de commande. 

II est a noter (figure 6) que le rouleau 49 
lateral de freinage et d 1 application du film 3 permet de 
pousser le chariot 4 et de derouler le film 3 selon une 
direction quasiment parallele a une face laterale verticale 

10 de la charge 1 et de l'etirer dans sa direction 
longitudinale . L 1 angle forme par le brin de film 3 entre le 
rouleau 49 et le coin de la charge 1 qui retient le film 3 
sur la charge 1 , avec la face laterale verticale de la 
charge 1 en regard, est faible. L' effort a exercer sur le 

15 chariot 4 pour le pousser et pour etirer et derouler le 
film 3 est done oriente dans l'axe du film, et 
1 1 application du film 3 est amelioree. 
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RE VENDI CATIONS 
1/ - Dispositif de banderolage helicoidal 
d 1 une charge telle qu 1 une charge palettisee, adapte pour 
porter une bobine de film d'emballage de largeur inferieure 
5 a la hauteur de la charge, caracterise en ce qu'il se 
compose d'un chariot roulant (4) non automoteur adapte pour 
etre guide et deplace autour de la charge (1) par un 
conducteur marchant, ce chariot (4) comprenant un chassis 
(5) sur roues (6) adapte pour porter une bobine (2) de film 
10 d'emballage (3) et un rouleau (49) de freinage et 
d 1 application du film (3) monte par rapport au chassis (5) 
selon un axe vertical de rotation distinct de 1 1 axe de la 
bobine (2) lorsqu'elle est sur son support (7). 

2/ - Dispositif selon la revendication 1, 
15 caracterise en ce que le rouleau (49) de freinage et 
d 1 application est monte librement rotatif autour de son axe 
par rapport au chassis (5). 

3/ - Dispositif selon l'une des 

revendications 1 a 2, caracterise en ce que le rouleau (49) 
20 de freinage et d 1 application du film (3) est monte a une 
partie extreme laterale (50) du chassis (5). 

4/ - Dispositif selon l'une des 

revendications 1 a 3, caracterise en ce que le chariot (4) 
comporte au moins deux barres de conduite (46, 47, 48) 
25 ecartees horizontalement l'une de 1' autre et adaptees pour 
pouvoir etre saisies par un conducteur poussant le chariot 
(4) autour de la charge (1). 

5/ - Dispositif selon la revendication 4, 
caracterise en ce que le chariot (4) comporte au moins une 
30 barre de conduite (48) associee rigidement au chassis (5) 
au moins au voisinage de I'axe vertical de rotation du 
rouleau (49) de freinage et d 1 application du film. 

6/ - Dispositif selon l'une des 

revendications 1 a 5, caracterise en ce qu'il comporte un 
35 support (7) de bobine monte mobile verticalement par 
rapport a des moyens (8) de guidage vertical solidaires du 
chassis (5) et un mecanisme a commande manuelle de controle 
des mouvements de montee et de descente du support (7) de 
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bobine par rapport aux moyens (8) de guidage de fagon a 
permettre un banderolage helicoidal de la charge. 

7/ - Dispositif selon la revendication 6, 
caracterise en ce que le mecanisme a commande manuelle est 
5 non motorise et comporte des moyens (11a, 11b, 12) de 
manoeuvre adaptes pour pouvoir etre manies par le 
conducteur, et une transmission mecanique (14) reliant les 
moyens (11a, lib, 12) de manoeuvre au support (7) de bobine 
pour transmettre les actions exercees par le conducteur sur 
10 les moyens (11a, 11b, 12) de manoeuvre en mouvements 
verticaux du support (7) de bobine le long des moyens (8) 
de guidage. 

8/ - Dispositif selon 1 1 une des 

revendications 6 et 7, caracterise en ce que le chariot (4) 

15 comporte au moins une barre de conduite (46, 47) disposee a 
proximite immediate desdits moyens (11a, lib, 12) de 
manoeuvre du support (7) de bobine . 

9/ - Dispositif selon l'une des 

revendications 6 a 8, caracterise en ce que le support (7) 

20 de bobine est monte librement coulissant par rapport aux 
moyens (8) de guidage, et en ce que ledit mecanisme a 
commande manuelle comprend des moyens (30) de compensation 
du poids du support (7) de bobine et de la bobine (2). 

10/ - Dispositif selon la revendication 9, 

25 caracterise en ce que les moyens (30) de compensation 
comprennent un ou plusieurs contrepoids (30) pouvant etre 
selectivement associes ou dissocies dudit mecanisme a 
commande manuelle pour contrebalancer le poids du 
support (7) de bobine et de la bobine (2) au fur et a 

30 mesure de la consommation du film (3). 

11/ - Dispositif selon la revendication 10, 
caracterise en ce que chaque contrepoids a un poids compris 
entre 5 et 1 5 kg, notamment de I'ordre de 10 kg. 

12/ - Dispositif selon l'une des 

35 revendications 1 a 11, caracterise en ce que ledit 
mecanisme a commande manuelle comporte des moyens (12, 21, 
23, 26) de freinage des mouvements du support (7) de bobine 
le long des moyens (8) de guidage, et en ce que ces moyens 
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(12, 21, 23, 26) de freinage des mouvements du support (7) 
de bobine sont actifs au moins lorsque le conducteur 
relache 1 1 organe de conunande (42) ou les moyens (11a, lib, 
12) de manoeuvre du mecanisme a conunande manuelle. 
5 13/ - Dispositif selon l'une des 

revendications 6 a 12, caracterise en ce que ledit 
mecanisme a conunande manuelle de controle des mouvements de 
montee et de descente du support (7) de bobine comporte une 
platine de manoeuvre (12) montee coulissante verticalement 

10 par rapport a un guide vertical (13) et reliee au support 
(7) de bobine par un cable (14) de transmission passant 
dans des poulies de renvoi (17, 18) superieures, la platine 
de manoeuvre (12) et le support (7) de bobine etant 
suspendus respectivement a chaque extremite (19, 20) du 

15 cable (14) de transmission. 

14/ - Dispositif selon la revendication 13, 
caracterise en ce qu'il comporte des moyens (23, 24) 
d ' ajustement du frottement de glissement de la platine de 
manoeuvre (12) par rapport a son guide vertical (13). 

20 15/ - Dispositif selon I'une des 

revendications 13 et 14, caracterise en ce qu'il comporte 
des moyens (23, 24) de blocage de la platine de 
manoeuvre (12) par rapport a son guide vertical (13). 

16/ - Dispositif selon l'une des 

25 revendications 13 a 15, caracterise en ce que la platine de 
manoeuvre (12) porte au moins deux poignees de 
manoeuvre (11a, lib) espacees l'une de 1 ' autre dans la 
direction verticale . 

17/ — Dispositif selon la revendication 16, 

30 caracterise en ce que les poignees de manoeuvre (11a, 11b) 
sont espacees l'une de 1' autre d'au moins 0,5 m, notamment 
d' environ 1 m. 

18/ - Dispositif selon l'une des 

revendications 6 a 17, caracterise en ce que lesdits 
35 moyens (8) de guidage du support (7) de bobine comportent 
une colonne (8) de guidage, et en ce que le support (7) de 
bobine comporte un cylindre (7) coulissant le long de cette 
colonne (8) . 
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19/ - Dispositif selon la revendication 18, 
caracterise en ce que le support (7) de bobine est bloque 
en rotation par rapport a la colonne (8) de guidage. 

20/ - Dispositif selon l'une des 

5 revendications 18 et 19, caracterise en ce que I'extremite 
infer ieure (52) de la colonne (8) de guidage est articulee 
au chassis (5) autour d 1 un axe de pivotement (53) 
horizontal et en ce que I'extremite superieure (56) de la 
colonne (8) de guidage est associee rigidement mais de 
10 fagon demontable par rapport a une platine ou cadre (51) 
superieure du chariot (4). 

21/ - Dispositif selon l'une des 

revendications 1 a 20, caracterise en ce que le chariot (4) 
comporte au moins un rouleau (60) de freinage intermediaire 
15 librement rotatif autour d'un axe vertical dispose pour 
permettre le passage du film (3) provenant de la bobine 
autour de ce rouleau (60) de freinage intermediaire puis 
autour du rouleau (49) de freinage et d 1 application du 
film. 

20 22/ - Dispositif selon la revendication 21, 

caracterise en ce que le chariot (4) comporte des 
moyens (61) permettant de modifier la position relative du 
rouleau (60) de freinage intermediaire sur le trajet du 
film (3) . 
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